一、货物需求一览表：
本次招标不分包，具体货物需求如下：
	序号
	设备名称
	数量（套）

	1
	电子计算机断层扫描仪器
	1


2、 技术参数：
	
	主要技术规格及配置

	1. 
	机架系统
	要求
	备注

	1.1. 
	滑环类型
	低压滑环
	

	1.2. 
	扫描架孔径 
	≥70cm
	

	1.3. 
	★扫描架物理实际倾角（非数字倾角）
	≥±30°
	

	1.4. 
	固态探测器类型
	稀土陶瓷
	

	1.5. 
	机架系统可遥控
	具备
	

	1.6. 
	具备机架旁摆位功能，技师可在机架旁进行升降及进出扫描床操作
	具备
	

	1.7. 
	具备远程遥控摆位功能，技师可在操作台进行升降及进出扫描床操作
	具备
	

	1.8. 
	具备快捷键摆位功能，技师可按住快捷键，一键将检查床调整到预设高度与床面位置
	具备
	

	1.9. 
	具备人工智能摆位功能
	具备
	

	1.10. 
	三维激光定位系统
	具备
	

	1.11. 
	机架冷却方式
	风冷
	

	2. 
	扫描参数

	2.1. 
	机架最快物理实际旋转速度
（不含等效概念）/360°
	≤0.75秒/360°
	

	2.2. 
	每圈扫描最大层数
	＞32层
	

	2.3. 
	最薄扫描层厚
	＜0.6mm
	

	2.4. 
	扫描视野
	≥50cm
	

	2.5. 
	图像重建矩阵
	≥512×512
	

	2.6. 
	单次螺旋连续最长扫描时间
	≥100s
	

	2.7. 
	单次螺旋扫描最大范围
	≥160cm
	

	2.8. 
	定位像长度
	≥160cm
	

	2.9. 
	最大螺距
	≥1.9
	

	2.10. 
	螺距自由选择
	具备
	

	2.11. 
	扫描模式
	轴扫、螺旋
	

	2.12. 
	自动螺旋
	具备
	

	2.13. 
	10毫安低剂量扫描技术，满足临床诊断标准
	具备
	

	2.14. 
	70KV低剂量高对比扫描模式
	具备
	

	2.15. 
	头部最薄扫描层厚
	＜0.6mm
	

	2.16. 
	肺部最薄扫描层厚
	＜0.6mm
	

	2.17. 
	体部最薄扫描层厚
	＜0.6mm 
	 

	2.18. 
	★球管电压可选值 
	70KV，80KV，100KV，120KV，140KV
	

	2.19. 
	70KV肺部低剂量扫描模式
	具备
	

	3. 
	硬件系统

	3.1. 
	球管实际阳极热容量（不含等效概念）
	≥3.5MHU
	

	3.2. 
	★高压发生器实际功率（不含等效概念）
	≥42KW
	

	3.3. 
	各厂家应提供其最高端的探测器
	具备
	

	3.4. 
	★探测器Z轴物理排列数
	＞32排
	

	3.5. 
	★探测器Z轴亚毫米覆盖宽度
	≥22mm
	

	3.6. 
	最大球管电压 
	≥140KV
	

	3.7. 
	★最小球管电压
	≤70KV
	

	3.8. 
	最大输出管电流（不含等效概念）
	≥350mA
	

	3.9. 
	最小可调管电流（不含等效概念）
	≤10mA
	

	3.10. 
	最小毫安调节范围
	≤1mA
	

	3.11. 
	★球管最小焦点
	≤0.7mm×0.8mm
	

	3.12. 
	球管最大焦点
	≤1.2mm×1.4mm
	

	3.13. 
	★探测器Z轴最小单元尺寸
	＜0.6mm
	

	3.14. 
	★探测器Z轴总宽度
	≥22mm
	

	3.15. 
	探测器头部单圈扫描覆盖宽度
	≥22mm
	

	3.16. 
	探测器体部单圈扫描覆盖宽度
	≥22mm
	

	3.17. 
	★每排探测器物理单元数
	≥860个
	

	3.18. 
	★探测器物理单元总数
	≥34500个
	

	3.19. 
	★探测器采样率 
	≥4800views/圈
	

	3.20. 
	★探测器Z轴每排宽度
	＜0.6mm
	

	4. 
	天眼AI人工智能技术

	4.1
	具备人工智能摄像采集系统
	具备
	

	4.2
	具备人工智能扫描方案
	具备
	

	4.3
	摄像头具备看护功能：扫描全程中可实时观察到患者情况
	具备
	

	4.4
	人工智能扫描方案具备面部识别功能：患者平躺于检查床后可自动识别面部位置
	具备
	

	4.5
	★人工智能扫描方案具备面部追踪功能：患者位置移动时，可自动追踪识别新的面部位置
	具备
	

	4.6
	★人工智能扫描方案具备自动定位功能：根据扫描要求和病人位置，自动定位；患者位置发生变化时，实时追踪更新定位
	具备
	

	4.7
	人工智能扫描方案可自动设置扫描计划，根据定位像定出扫描起止位置、扫描角度和FOV；不同患者的定位像会设置不同的扫描起止位置、扫描角度和FOV
	具备
	

	4.8
	人工智能扫描方案可学习技师操作习惯，根据各扫描协议使用频率优化协议排序，将最常用的扫描协议排序至顶端，方便技师选择
	具备
	

	4.9
	人工智能扫描方案具备预判能力，在扫描开始前加速球管旋转，缩短扫描准备时间
	具备
	

	4.10
	人工智能扫描方案在扫描过程中可根据扫描部位密度差异，自动调整管电流量
	具备
	

	4.11
	具备远程一键退床功能，扫描完成后可在操作台一键退床
	具备
	

	4.12
	具备智能后处理及辅助诊断方案
	具备
	

	4.13
	智能后处理及辅助诊断方案具备头颈部直接去骨功能，无需平扫和剪影，直接生成无骨骼的头颈部血管CTA数据 
	具备
	

	4.14
	智能后处理及辅助诊断方案具备骨分离功能，一键提取/去除指定骨骼
	具备
	

	4.15
	智能后处理及辅助诊断方案具备计算机辅助肺结节查找及分析功能，可自动查找，筛选并提取肺结节，自动计算肺结节体积。
	具备
	

	4.16
	智能后处理及辅助诊断方案具备计算机辅助肺实质分析功能，自动分析计算肺实质密度，根据不同密度区间给出对应肺实质体积；或给出不同分段内的肺实质密度分布
	具备
	

	4.17
	智能后处理及辅助诊断方案具备组织生长功能，可智能提取指定位置的软组织及骨骼，计算提取组织的密度
	具备
	

	5. 
	扫描床

	5.1. 
	最大移动范围
	≥1900mm
	

	5.2. 
	可扫描范围
	≥1600mm
	

	5.3. 
	床升降最高高度
	≥950mm
	

	5.4. 
	床升降最低高度
	≤600mm
	

	5.5. 
	最大横向进床速度
	≥200mm/s
	

	5.6. 
	最小横向进床速度
	≤2mm/s
	

	5.7. 
	扫描床最大载重量
	≥205Kg
	

	5.8. 
	扫描床控制脚踏开关
	具备
	

	6. 
	图像质量 

	6.1. 
	★空间分辨率（X,Y轴) @0%MTF
	≥19 LP/CM 
	

	6.2. 
	空间分辨率（X,Y轴) @10%MTF
	≥14 LP/CM 
	

	6.3. 
	Z轴空间分辨率@0%MTF
	≥18 LP/CM
	

	6.4. 
	密度分辨率
	≤2mm@0.3%
	

	6.5. 
	各向同性空间分辨率
	≤0.27mm
	

	6.6. 
	低剂量迭代降噪技术(必须是各厂家最新技术，与最高端设备相同)
	具备
	

	7. 
	主控制台计算机系统

	7.1. 
	内存
	≥32GB
	

	7.2. 
	硬盘
	≥3TB 
	

	7.3. 
	CPU内核数目
	≥10核
	

	7.4. 
	24英寸高分辨率液晶平面显示器，显示矩阵
	≥1920×1200
	

	7.5. 
	显示器逐行扫描
	具备
	

	7.6. 
	网络接口DICOM 3.0
	具备
	

	7.7. 
	永久贮存刻录方式
	DVD
	

	7.8. 
	激光相机DICOM3.0接口
	具备
	

	7.9. 
	提供DICOM3.0,所有传出及传入接口功能
	具备
	

	7.10. 
	自动语音系统及双向语音传输
	具备
	

	7.11. 
	同步并行图像处理功能
	具备
	

	7.12. 
	主控制台可以独立完成MPR,SSD,MIP,CTA，三维容积重建等三维后处理功能
	具备
	

	8. 
	系统软件

	8.1. 
	图像减影功能
	具备
	

	8.2. 
	CT电影功能
	具备
	

	8.3. 
	管电流自动调节功能
	具备
	

	8.4. 
	MPR/CPR/SSD/MIP/VR
	具备
	

	8.5. 
	组织裁剪
	具备
	

	8.6. 
	三维（3D、SSD）软件
	具备
	

	8.7. 
	最大及最小密度投影（MIP,MinP）
	具备
	

	8.8. 
	三维容积测量评估功能
	具备
	

	8.9. 
	CT血管造影
	具备
	

	8.10. 
	一键式容积重建
	具备
	

	8.11. 
	血管测量功能
	具备
	

	8.12. 
	一键式去骨功能
	具备
	

	8.13. 
	一键式骨分离功能
	具备
	

	8.14. 
	容积漫游（VRT）
	具备
	

	8.15. 
	三维肺小结节分析评估软件，用于肺肿瘤筛查
	具备
	

	8.16. 
	肺结节筛查功能，自动探查肺结节，自动给出结节体积等定量数据（具备肺结节CAD分析）
	具备
	

	8.17. 
	三维肺气肿分析评估软件
	具备
	



